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Motor de montaje central
descendente/ascendente
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MT01-3101-069004 Motor TDBU de 12 VCC de montaje central ARC;
[2 X 0,6 Nm/34 RPM]. "--_‘

BIDIRECCIONAL LiMI'!'E
DE 433.92 MHZ ELECTRONICO

° W =

RPM POSICION CONTROL DE
SELECCIONABLES FAVORITA NIVEL

El motor de montaje central TDBU es un motor de doble eje disenado para movimientos
independientes descendentes y ascendentes.

Este motor de CC de bajo voltaje es compatible con las persianas celulares y ofrece
opciones versatiles de fuente de alimentacion, lo que proporciona flexibilidad para una
integracion perfecta en su sistema de persianas.

CARACTERISTICAS:

e Control de hogar inteligente
e Integracion loT

e Limites electrdonicos

e Comunicacion por RF bidireccional de 433.92 MHz

e Control de nivelacion

* 3 x Rpm seleccionables (28-34-40)

e Posicion favorita

* Modos de rodillo e inclinacién
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

ADVERTENCIA: Importantes instrucciones de seguridad que deben leerse antes de la
instalacion.

Una instalacion incorrecta puede provocar lesiones graves y anulara la responsabilidad y la garantia del

fabricante.

PRECAUCION
L] No exponer a la humedad ni a temperaturas extremas.
° No permita que los nifios jueguen con este dispositivo.
. El uso o modificaciéon fuera del &mbito de este manual de instrucciones anulara la garantia.

o La instalacion y la programacion deben ser realizadas por un instalador debidamente cualificado.

. Para uso en persianas tubulares.

L] Asegurese de utilizar la corona y los adaptadores de accionamiento correctos para el sistema previsto.
L] Mantenga la antena recta y alejada de objetos metalicos.

. No corte la antena.

L] Utilice Unicamente herrajes Rollease Acmeda.

. Antes de la instalacion, retire todos los cables innecesarios y desactive cualquier equipo que no sea necesario para el
funcionamiento con alimentacion.

L] Aseglrese de que el torque y el tiempo de funcionamiento sean compatibles con la aplicacién final.

L] No exponga el motor al agua ni lo instale en ambientes hiumedos o mojados.

° El motor solo debe instalarse en posicion horizontal.

L] No taladre el cuerpo del motor.

. El tendido de cables a través de paredes se protegerd mediante bujes aislantes o pasacables.

. Asegurese de que el cable de alimentacién y la antena estén despejados y protegidos de las piezas moviles.

L] Si el cable o el conector de alimentacidn estan dahados, no los utilice.

Importantes instrucciones de seguridad que deben leerse antes de utilizar el

dispositivo.

. Es importante para la sequridad de las personas seguir las instrucciones adjuntas. Guarde estas instrucciones para
futuras consultas.

(] Las personas (incluidos los nifos) con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o con falta de experiencia
y conocimientos, no deben utilizar este producto.

° Mantenga los controles remotos a distancia fuera del alcance de los ninos.

. Inspeccione con frecuencia para detectar un funcionamiento incorrecto. No utilizar en caso de reparacion o ajuste.
. Mantenga el motor alejado de acidos y sustancias alcalinas.
. No fuerce el accionamiento del motor.

. Manténgase alejado cuando esté en funcionamiento.
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DECLARACION DE CONFORMIDAD

Este dispositivo cumple con la parte 15 de las normas de la FCC. El funcionamiento estd sujeto a las siguientes dos

condiciones:

(1) Este dispositivo no debe causar interferencias perjudiciales, y

(2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluso

interferencias que puedan causar un funcionamiento no deseado. Precaucion: Los cambios o modificaciones realizados
en esta unidad que no hayan sido expresamente aprobados por la parte responsable del cumplimiento podrian anular la
autoridad del usuario para utilizar el equipo.

Este dispositivo contiene transmisores o receptores exentos de licencia que cumplen con los RSS exentos de licencia de
Innovacién, Ciencia y Desarrollo Econdmico de Canada. EL funcionamiento estd sujeto a las siguientes dos condiciones:

(1) Este dispositivo no debe causar interferencias.

(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluidas las interferencias que puedan causar un funcionamiento no
deseado del dispositivo.

L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux
conditions suivantes :

1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

2] L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subbi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le

fonctionnement.

NOTA: Este equipo ha sido probado y cumple los limites establecidos para los dispositivos digitales de la Clase B, de
conformidad con la parte 15 de las normas de la FCC. Estos limites estan disefados para proporcionar una proteccion
razonable contra interferencias perjudiciales en una instalacion residencial. Este equipo genera, utiliza y puede irradiar
energia de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con las instrucciones, puede causar interferencias
perjudiciales en las comunicaciones por radio. Sin embargo, no hay garantia de que no se produzcan interferencias en una
instalacion concreta. Si este equipo causa interferencias perjudiciales en la recepcion de radio o television, lo cual puede
determinarse apagando y encendiendo el equipo, se recomienda al usuario que intente corregir la interferencia mediante una
o mas de las siguientes medidas:

* Reoriente o reubique la antena receptora.

e Aumente la separacion entre el equipo y el receptor.

e Conecte el equipo a un enchufe de un circuito distinto al que esta conectado el receptor.

¢ Consulte al distribuidor o a un técnico experto en radio o TV para obtener ayuda.

c GTb us
"LisTED!
No tirar a la basura comun. C c €
I Recicle adecuadamente las baterias y los productos eléctricos dafados. ||;goesl“§§?|’( & m
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1 MONTAJE

1.1 Motor TDBU

El motor Automate de elevacion del cable de 0,8 Nm puede instalarse en cualquier posicion dentro de la canaleta de aluminio.

Paso 1. Fije el adaptador de eje al eje con un tornillo
prisionero (se necesitan 2 conjuntos).

Paso 2. Fije los adaptadores del riel superior al motor
(se necesitan 2 de cada uno).

Paso 3. Fije el eje con el adaptador al conjunto del motor.

Paso 4. Inserte el conjunto del motor en el riel superior.
Asegurese de que el adaptador del eje encaje
completamente en el empotrado del accionamiento
del motor.

Paso 5. Asegulrese de que el cable de alimentaciény la
antena se extiendan libremente desde el riel
superior. Ancle el motor al riel superior donde
desee.
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2 CABLEAD

2.1 Opcion de alimentacién
Los motores Automate CC se alimentan de una fuente de 12 VCC. Hay disponibles paquetes de baterias recargables y

adaptadores de CA, con una variedad de cables de extension de conexién rapida. Para instalaciones centralizadas, el rango de
alimentacion puede ampliarse con un cable 18/2 [no disponible en Rollease Acmeda).

. El motor dejara de funcionar cuando el voltaje sea inferior a 6,5 V.

Fuente de
alimentacion de CC

/

Fuente de alimentacion Motor

Tubo de bateria MTBWAND18-25 para motores DCRF (sin bateria)

Fuente de alimentacion MTDCPS-18-25 para motor DCRF 18/25-CL/

Inclinacién (sin bateria) MT01-3101-069004

Paquete de baterias recargables MT03-0305-069013 y
MT03-0305-069014.

Cables de extension Longitud
Extensor de cable de motor de la bateria de CC MTDC-CBLXT6 de 155 mm (6 in)
155 mm (6 in)

Extensor de cable de motor de la bateria de CC MTDC-CBLXT48 de 1220 mm (48 in)
1220 mm (48 in)

Extensor de cable de motor de la bateria de CC MTDC-CBLXT96 de 2440 mm (96 in)
2440 mm (96 in)

Asegurese de que el cable se mantiene alejado de la tela.

Asegurese de que la antena se mantiene recta y alejada de objetos metalicos.
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K] FUNCIONES DEL BOTON P1

3.1 Prueba de estado del motor

Esta tabla describe la funcién de una presion/liberacion corta del botén P1 (<2 segundos) dependiendo de la

configuracion actual del motor.
Presione P1 Condicién Funcién realizada

_estéfijado Ninguna

del motor, funciona

T e
Ninguna accién

Control operativo

Feedback visual

Funcion descrita
Ninguno Ninguna accion

Control operativo del motor

Presione Si se establecen hasta el limite El motor Ninquno después de realizar el
brevemente y limites . . funciona E emparejamiento y el ajuste
Detener si esta en de limites por primera vez
luego suelte funcionamiento porp
(<2s) i Sielmotorestd i ;

i en"Modo de : i
i suspensién"y i ; SilaTS\t/c;r i ELmotor sale del modo de |
i los limites estan | Activary controlar ‘funciona en {maf Ninguno | suspensiony se activa el
: ajustados H direccién : control por radiofrecuencia
i [Ver la Seccién 10) |

3.2 Opciones de configuracion del motor

El boton P1 se utiliza para administrar la configuracion del motor como se describe a continuaciony a partir

de la Seccidn 4.

Activar el modo de Mantenga presionado P1

emparejamiento
Aprox. 2secs

Pt

Respuesta del motor

& 1 SueLTEP
Modo de suspension

Aprox. < 6 secs

I i —»
Respuesta del motor

ﬁ @ % SUELTEPY
Direccion
inversa

Aprox. ( 10secs
| i i —»

Respuesta del motor

.............................................................................. Restablecer valores
ﬁ oy ﬁ oy ﬁ ¢, SUELTE P1 de fabrica
Ajustes

Aprox. < V4iskcs

>

Respuesta del motor

dm dm dm ¢ m

P1
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4  CONFIGURACION INICIAL

4.1 Emparejar el motor al controlador

Seleccione el canal en el
controlador. Mantenga presionado el boton P1 en el Mantenga presionado PARE en el

(Omitir si se utiliza un controlador cabezal del motor controlador

monocanal)

)

15

Respuesta del moto

Consulte el manual de usuario

de su controlador para obtener JoG JoG
informacion sobre la seleccién a x1 SUELTEP1 < 255595 ﬁ ﬁ X2
del canal.

& El motor estad ahora en modo configuracion y listo para ajustar los limites.

4.2 Comprobar la direccion del motor

Para comprobar la direccion de Para invertir el sentido de la persiana,
desplazamiento de la persiana, presione mantenga presionadas las teclas ARRIBA
ARRIBA 0 ABAJO en el controlador. y ABAJO hasta que el motor responda_

B
OR

\/

Barra estabilizadora
inferior
Barra estabilizadora
media
v
&
]
'
+
<

Respuesta del motor

& La inversion del sentido del motor mediante

este método solo es posible durante la configuracion
inicial, antes del primer ajuste del limite de tiempo o
después de un reajuste del motor
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4.3 Fijar limites

& IMPORTANTE

Pueden producirse danos en la persiana si el motor se pone en marcha antes de haber ajustado los

limites. Se debe prestar atencién.

Los limites no pueden ajustarse a menos que ambos motores estén en la misma posicion. Asegurese de
que ambos motores estan en la misma posicion al ajustarlos.

Fijar limite superior

Mueva la barra estabilizadora media hasta
el limite superior deseado presionando

- =

Mueva la barra estabilizadora inferior hasta
el limite superior deseado presionando
repetidamente el botén izquierdo ARRIBA.

N =

A continuacion, mantenga presionados los
botones ARRIBA izquierdo y PARE izquierdo
a la vez durante 2 segundos para guardar el

limite superior de ambos rieles.

S I

& La configuracion inicial esta completa
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Fijar limite inferior

Mueva la barra estabilizadora inferior hasta
el limite inferior deseado presionando
repetidamente el boton izquierdo ABAJO.

- =

Mueva la barra estabilizadora media hasta
el limite inferior deseado presionando
repetidamente el botén derecho ABAJO.

=
A continuacién, mantenga presionados los
botones ABAJO izquierdo y PARE izquierdo

a la vez durante 2 segundos para guardar el
limite inferior de ambos rieles.

@ ¢

Una division de Rollease Acmeda



5  AJUSTE DE LOS LiMITES

5.1 Ajustar limite superior

& IMPORTANTE

Los limites no pueden ajustarse a menos que ambos motores estén en la misma posicion. Aseglrese de
que ambos motores estan en la misma posicién al ajustarlos.

Mantenga presionados ARRIBA Mueva la persiana a Para guardar el limite superior, mantenga
y PARE en el controlador hasta la posicién superior presionado ARRIBA y PARE hasta que el
que el motor responda. deseada presionando el motor responda.

botén ARRIBA o ABAJO.

Respuesta del motor Respuesta del motor

5.2 Ajustar limite inferior

Mantenga presionado Mueva la persiana a la posicion mas Para guardar el limite inferior,
ABAJO y PARE en el baja deseada presionando el botén mantenga presionado ABAJO y
controlador. ARRIBA o ABAJO. PARE.

g e g +

Respuesta del motor Respuesta del motor

& IMPORTANTE

Consulte el manual del usuario de su controlador
0 sensor.
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6 AGREGAR O QUITAR CONTROLADORES Y CANALES

6.1 Utilizacion del boton P1 del motor

Mantenga presionado el boton P1 en el cabezal Mantenga presionado PARE en el controlador
x del motor. para agregar o quitar

® =]

Respuesta del motor Respuesta del motor

f ‘%1 SUELTEP1 Aprox. f f X2

6.2 Utilizacion de un controlador preexistente

A= Controlador o canal actual (a conservar)

B= Controlador o canal o agregar o eliminar

Presione P2 en el Presione P2 en el Presione P2 en el nuevo
controlador actual. controlador actual. controlador.

P2 P2
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7  POSICIONAMIENTO FAVORITO

7.1 Fijar la posicion favorita

Mueva la persiana a la posicion deseada presionando los botones ARRIBA o ABAJO en el controlador.

=]
=

OR
.
Presione P2 en el Mantenga presionado Mantenga presionado
controlador. PARE en el controlador. PARE en el controlador.

| ( 25505 ( 2skcs
o o
» »

Barra estabilizadora
media

Barra estabilizadora
inferior

P2

Respuesta del motor Respuesta del motor Respuesta del motor

1Y ﬁ X1 ﬁ ﬁ %2

7.2 Enviar la persiana a la posicion favorita

Mantenga presionado PARE en el controlador.

N
Aprox. (25505

7.3 Borrar posicion favorita

Presione P2 en el Mantenga presionado Mantenga presionado
controlador. PARE en el controlador. PARE en el controlador.

( 2skcs ( 25595
g - N g - N

Respuesta del motor Respuesta del motor

& = & % R
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8 AJUSTE DE LA VELOCIDAD DEL MOTOR

8.1 Aumentar o disminuir la velocidad del motor

- g -

Para aumentar la
velocidad

Presione P2 en el
controlador.

Presione ABAJO Presione ABAJO

v g v

Para reducir la velocidad.

Respuesta del motor Respuesta del motor

ﬁ X1 1Y ﬁ

Si el motor no reacciona al
ajuste de la velocidad, ya se ha
alcanzado la velocidad maxima
o minima.
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9 MODO DE SUSPENSION

9.1 Entrar en modo de suspension

El modo de suspension se utiliza para evitar que un motor se mueva durante el transporte de una

persiana fabricada.

Mantenga presionado el boton P1 en el cabezal del motor.

@

Respuesta del motor

Respuesta del motor

f 08 *ﬁ %g,  SUELTEP1

9.2 Salir del modo de suspension

Salga del modo de suspensidon una vez instalada la persiana.

PRESIONE y SUELTE el boton P1 en el cabezal del motor.

@

Respuesta del motor

Aprox. < 2skcs

T
Respuesta del motor

EL MOTOR FUNCIONA
HASTA EL LIMITE

14 | Instrucciones de programacion MT01-3101-069004 | Motor de montaje central descendente/ascendente

Una divisién de Rollease Acmeda



10 SOLUCION DE PROBLEMAS

Problema

Causa

El motor no responde

El adaptador de CA no esta
i enchufado.

Compruebe la conexion del motor
i al cable de alimentaciony el
i enchufe de CA.

La bateria del motor esta
; agotada.

Sustituya las baterias alcalinas 8
i X AA,

Falla de alimentacion

Compruebe que la alimentacion
; del motor esté conectada y activa.

La bateria del transmisor esta
i descargada.

La bateria esta mal colocada en

Compruebe la polaridad de la
i bateria.

‘el transmisor.

Interferencia de radio y
- apantallamiento

Asegurese de que el transmisor

i esté alejado de objetos metalicos
i y de que la antena del motor o del
{ receptor esté recta y alejada del

" metal.

i La distancia del receptor al
i transmisor es excesiva.

i Mueva el transmisor a una
i posicion mas cercana.

Cableado incorrecto

Compruebe que el cableado

i estad conectado correctamente
i [consulte las instrucciones de
“instalacion del motor).

Imposibilidad de ajustar o fijar
i limites

¢ El control remoto est4 bloqueado. !

| Cambie el estado del control
i remoto a desbloqueado.

i No se puede programar un solo

i Hay varios motores emparejados

: motor (varios motores responden) : al mismo canal.

! Reserve siempre un canal
¢ individual para las funciones de
i programacion.

MEJOR PRACTICA DEL SISTEMA
- Proporcione un control remoto
i adicional de 15 canales en sus

i proyectos de varios motores,
que ofrezca un control individual
para cada motor con fines de
programacion.

i Ponga todos los demas motores en
modo de suspension (consulte la
i descripcion general de la funciéon
i del botén P1, Secciones 3.2y 10.1). ¢
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